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Optimaalsete transpordiplaanide stabiilsus puudel
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Optimaalse transpordi iilesandes otsitakse vihima kuluga viisi ihe massijaotuse teisendamiseks teiseks.
Rakendustes saadakse sageli plaan, mille kulu on peaaegu minimaalne. Sellest tekib kiisimus, kui
ldhedal on saadud plaan modnele tépselt optimaalsele plaanile.

Uurimiskiisimus. Kuidas hinnata transpordiplaani kaugust optimaalsete plaanide hulgast selle
lisakulu kaudu? Uuritakse 16plikke puumeetrikaga ruume ning ultrameetrilisi ruume, mida saab esitada
juurega puu lehtedena.

T66 toetub olemasolevatele arvutustele ja toestusideedele. Keskne iilesanne on kirjeldada parimat
stabiilsuskonstanti puu geomeetria kaudu ning arvutada see konkreetsetes néidetes. Kasutatakse puude
servavooge, transpordiplaanide timberkorraldamist ja Lipschitzi-vabade ruumide normi. Véimalik
jatkukiisimus puudutab optimaalsete plaanide muutumist ldhte- ja sihtjaotuse viikeste hairete korral.

Edukas jatku-uuring voib viia iihise teadusartikli valmimiseni.

Eelteadmised: lineaaralgebra ja matemaatiline analiiis. Vajalikud funktsionaalanaliiisi ja optimaalse
transpordi moisted omandatakse t66 kéigus.
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